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Steuerung 1 Aktuator ohne und mit Hall UNI€
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Steuerung 2 Aktuator mit Hall

B DD

I

Modell EM-339A-PLI (FW/BW)
Standardsteuerung fur 2 Aktuatoren (mit Hall-Feedback)
Parallelbetrieb von Aktuatoren mit digitalem Eingang

Spezifikationen

Versorgungsspannung 12-35VDC

Ausgangsstrom 2x10Aoder2x20 Amit 25 % Arbeits-
zyklus

Digitaler Eingang 4-30VDC

Ausfuhrungen Platine (PCB)

Zubehor Beschlag fur DIN-Schiene

EM-236 Programmierbox
EM-328 Programmierkabel

(TR

TR R

P

Modell EM-339A-SPF (0-10 volt)
Standardsteuerung fur 2 Aktuatoren (mit Hall-Feedback)
Parallelbetrieb von Aktuatoren mit analogem Eingang

Spezifikationen

Versorgungsspannung 12-35VDC

Ausgangsstrom 2x10Aoder2x20 Amit 25 % Arbeits-
zyklus

Digitaler Eingang 0-50derO-10VDC

Ausfuhrungen Platine (PCB)

Zubehor Beschlag fur DIN-Schiene

EM-236 Programmierbox
EM-328 Programmierkabel

2A
— ptc fuse
— 1

UN

i€

STAINLESS CYLINDER

;i

|

Vsupp. 2 SUPPLY
14 5V/20mA 22R POWER 10
REGULATION F———————————Q 12:24Vde
‘ o]
T s =
—= MOTOR O—
At |, | DRIVER !
O CONTROL CURRENT| A J
[ BLOCK il VEAS L 4N
ol MOTOR
O - [ SYNC. L o
1Q
O DRIVING | _I'L
1:3(‘) INPUT-1 LOGIC |
POSITIONING
160 RES./HOME SERVO
18 INPUT-2 CURRENT 131
O CONTROL g
| J” 1o TEMP 20
8 FAULT . MOTOR
‘ L?li IND. LM DRIVER |
5V — B A
| CURRENT| 6 L
15FAULT-OUT "S"SLDET o] fault out NPN <IE MEAS. T
211 o—<— L n
0 & o | i)
[ PULL UP RESISTOR ‘
1o | BRAKE / FAN 2A L
o——"
T PULSE IN " ‘
‘ PULSE IN 12
e
ﬁ*************j
20 — ptc fuse l
 S—
Vsupp. 10-35Vck
v 20mh 2z L vewe o e
POWER 4o SUPPLY
REGULATIONF—————T1—0 ,
=l
T _3(\)_ P
MOTOR
|, | DRIVER |
A 3
O:L Rin ext 47k CONTROL CURRENT |
‘ 6__o—[_H | BLOCK im| MEAS. ——20Q |
9 | POS. SET MOTOR
10O LEARN I_ SYNC. n ’ =
O DRIVING ‘ _l'l_
13(‘3 DISABLE LOGIC ‘
POSITIONING
N RES./ HOME RS
18 EMERG. IN CURRENT el
O GONTROL ]
’ ’J” g 1o TEMP. 20
E: FAULT - MOTOR ~
| L?lé' |N|;L;J_ LIMIT DRIVER |
5V - B !
| CURRENT| Gr‘\
15| FAULT-OUT “S"SLDET fau.ll out NPN <IE MEAS. T
o1 (S N i L I
o Vsupp. 5V 10k ‘ _l'l_
’ PULL UP RESISTOR ‘
19 | BRAKE 2A L |
[ ‘ T PULSE IN 1
‘ PULSE IN 12
e



HNC

TECHNIK

Steuerung 4 Aktuator mit Hall UNI€

7777777777777771*! SUPPLY

| e O o
29 5V/20mA 22R POWER 2 ! o
| REGULATION 5V
17 RS-485 1121 SUPPLY
O 7} terminal H8Y o FOR HALL
35 89! /o0 122 Qo
34:&::4: RS-485 . ! 1 —'—_‘8 AL
33 _ _ |INTERFACE | MOTOR
1 "= > 3 :
| m | commor [Pl A
‘ o 1 _H| glock CURRENT —4?_
Im |
—H <1
230‘ Fw MOTOR PULSE IN as 7 \‘,) g
272 BW : PULSEIN 8 _I'L@
Q DRIVING
2 O INPUT-1 LOGIC [
25~ RES/HOME POSITIONING
24O " SERVO oToR C‘)—
o g B
Modell EM-337A-PLI (FW/BW) 230 INPUT:2 i CugRENT 6 ?_
Im |
Standardsteuerung fur 4 Aktuatoren (mit Hall-Feedback [ 10k TEME. <
9 ( ) ‘ (A} g FAULT | HMT PULSEIN 1 9 \‘,) I |
Parallelbetrieb von Aktuatoren mit digitalem Eingang a9 g g 'NDE- PULSE IN [ _I'L@
‘ wkm /
Spezifikationen | 18v MOTOR 13
‘ DRIVER
c
Versorgungsspannun 10-35VDC J%auww CURRENT 14
gungssp 9 316‘>FAULT-OUT 1?1‘ e m |VEAS ?_ T
A ; 4x8 Akontinuierlich oder 4x15 A mit 10% 300 NA PULSE IN L k]
usgangsstrom ) O—<—[Ft+—+t 182 LI (hal
9ang Arbeitszyklus ‘ Veo el DN
. . 3p| BRAKE  4A 'Okm [
Digitaler Eingang 4-30VDC VOTOR 15| :
_;h_ || DRIER O—
Ausfuhrungen Platine (PCB 16, ©
g ( ) ‘ Indication led CURRENT O—
N (fault ) Im_|MEAS. I T
Zubehor Beschlag fur DIN-Schiene | e L hn |
PULSE
EM-236 Programmierbox } . Losie PULSE N [ 2ooi_@
5V | [

EM-328 Programmierkabel

—_——— SuppLY
| T SR RPN,
29 5V/20mA 22R 2 |
O—< " POWER w
REGULATION 5/
7] RS-485 121 () SUPPLY
O [l termina eV FORHALL
iste
25 e 81
uA__liRs4ss | J HALL ]
‘fgg\L,, NTERFACE | \OTOR |

iy
- | INTERFAGE = |, | oRvER 20—
% 1 | CONTROL CURRENT Lot
| oo BLOCK |, [ 9
POSITION SET 100k ‘
|

2 |
28 |_0-5/0-10V in MOTOR 1

SYNG. PULSE IN

O 7 AJL
ok DRIVING PULSEN $ J'L@
% (‘) STOP/DISAB. Losic |
25 RES  HOME FOSTooNNG woron |
DRIVER oO—
Modell EM-337A-SPF (Parallel) “o EMZG- £ oL [ oummenr 6"
. 47k 47k ?—
Standardsteuerung fir 4 Aktuatoren (mit Hall-Feedback) ‘[ BE] g u Tee [ |VEAS H | T
. . : & \
Parallelbetrieb von Aktuatoren mit analogem Eingang a? i e bee oSl
2“‘# AUX. IN PULSE IV [ 105 AL (o
. I
Spezifikationen | L o ol
TR BRven o—
Versorgungsspannung 10-35VDC é ha _)-cunnsm wlc
n [VEAS %
4x8 Akontinuierlich oder 4x15 A mit 10% | ACTUALPOSITIONOUT | < ‘ !
Ausgangsstrom ) O - PULSEIN AN
Arbeitszyklus [ é o PULSEN 82 TL _@
32 | BRAKE 4A —O—
Digitaler Eingang 0-50der0-10VDC 1

V
: | ?l— MOTOR ]
Ausfuhrungen Platine (PCB) | FauLT s D
- CURRENT o—
Zubehér Beschlag fir DIN-Schiene } ® o ‘
EM-236 Programmierbox ‘ e < PUSER 2O _n__@
|

PULSE IN | “0
EM-328 Programmierkabel = 10k |
L




